
Bl.

Bl.

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Voorblad

Title sheet

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

2

1

- Aanraakscherm NS5-MQ00-V2

- Touch-screen NS5-MQ00-V2

- PLC: CP1L-M-40

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

Versie 8.0

Version 8.0

03-03-2011



Bl.

Bl.

1

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Inhoudsopgave

Table of contents

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

2.1

2

bruin / brown 6mmq

blauw / blue 6mmq

zwart / black 6mmq

groen/geel 6mmq

green/yellow 6mmq

bruin / brown 2,5mmq

blauw / blue 2,5mmq

zwart / black 2,5mmq

groen/geel 2,5mmq

green/yellow 2,5mmq

bruin / brown 0,75mmq

zwart / black 0,75mmq

groen/geel 0,75mmq

green/yellow 0,75mmq

rood / red 0,75mmq

donkerblauw 0,75mmq

dark blue 0,75mmq

Pagina 1

Pagina 2

Pagina 2.1

Pagina 3

Pagina 4

Pagina 5

Pagina 6

Pagina 7

Pagina 8

Pagina 9

Pagina 10

Pagina 11

Pagina 12

Pagina 13

Pagina 14

Pagina 15

Draadkleuren / wirecolors

bn6

bw6

zt6

gngl6

bn2

bw2

zt2

gngl2

bn

zt

gngl

rd

dbw

Betekenissen gebruikte afkortingen / Meaning shortenings

Voorblad

Inhoudsopgave-Betekenis afkortingen

Inhoudsopgave

Hoofdstroom

Hoofdstroom

Hoofdstroom

Stuurstroom

Display

PLC ingangen 0CH00 - 05

PLC ingangen 0CH06 - 11

PLC ingangen 1CH00 - 05

PLC ingangen 1CH06 - 11

Voorverzamelaar

PLC uitgangen 100CH00 - 07

PLC uitgangen 101CH00 - 07

Pneumatiek

bruin / brown 4mmq

blauw / blue 4mmq

zwart 4mmq

groen/geel 4mmq

green/yellow 4mmq

bruin / brown 1,5mmq

blauw / blue 1,5mmq

zwart / black 1,5mmq

groen/geel 1,5mmq

green/yellow 1,5mmq

oranje 0,75mmq

orange 0,75mmq

grijs / grey 0,75mmq

geel / yellow 0,75mmq

paars / purple 0,75mmq

groen / green 0,75mmq

wit / white 0,75mmq

Inhoudsopgave

bn4

bw4

zt4

gngl4

bn1

bw1

zt1

gngl1

oe

gs

gl

ps

gn

wt

X1

X2

X3

X10

Klemmenstrook hoofdstroom

Terminals primary current

Noodstopcircuit en

           potentiaal vrije contacten

Emergency circuit / potential free contacts

PLC klemmen

PLC terminals

Klemmenstrook klemmenkast op band

Terminals panel on belt

Klemmenstroken    Terminals

W1
W2
W3

W4

W10

W11

Kabel afduwmotor / cable puh-off motor
Kabel motor afvoerband / Cable conveyor belt
Kabel motor voorverzamelband

Cable collecting belt

Kabel motor band in afduwer

Cable transport belt

Kabel naar klemmenkast op band

Cable to panel on belt

Kabel naar klemmenkast op band knoppenkast

Cable to pushbutton panel

Table of contents

Kabels  Cables

Title sheet

Table of contents

Table of contents

Primary current

Primary current

Primary current

Control voltage

Display

PLC input 0CH00 - 05

PLC input 0CH06 - 11

PLC input 1CH00 - 05

PLC input 1CH06 - 11

Collector

PLC output 100CH00 - 07

PLC output 101CH00 - 07

Pneumatics

Page 1

Page 2

Page 2.1

Page 3

Page 4

Page 5

Page 6

Page 7

Page 8

Page 9

Page 10

Page 11

Page 12

Page 13

Page 14

Page 15



Bl.

Bl.

2

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

ADT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Inhoudsopgave

Table of contents

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

3

2.1

Pagina 16

Pagina 17

Pagina 18

Pagina 19

Pagina 20

Pagina 21

Achteraanzicht kast

Maten

Indeling kast

Bedieningselementen

Wartels

Overzicht machine

Inhoudsopgave Table of contents
Backsite panel

Dimensions

Panel view

Pushbuttons

Cable clands

Machine view

Page 16

Page 17

Page 18

Page 19

Page 20

Page 21



Bl.

Bl.

2.1

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Hoofdstroom

Primary current

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

4

3

5

H
o
o
f
d
s
c
h
a
k
e
l
a
a
r

M
a
i
n
 
s
w
i
t
c
h

zt2

32A

Q
2

1

4

3

6

5

L1

zt2

L2

zt2

L3

Voeding

Power supply

3N~400V+PE-50Hz

bw2

8

7

N

gngl2

PE

PE

Q1
6.5

1

2

zt2

3

4

zt2

5

6

zt2

7

8

bw2

FREQ. 1

0,75kW

W1

CC-CY

4x1,5

16A

F1
1

2

zt1

L1

U

1

M
3 ~

f

0,75kW

M1

U V W

PE

V

2

Afduwmotor

Push off motor

N

N

bw1

L2/N

W

3

g
n
g
l
2

Ï

gngl2

PE

G
r
o
n
d
p
l
a
a
t

PE

PE

PE

B1B2

ù

B3

Commander SK

+ T1

B4

T2T3

POT1

B5

T4

B6

T5

B7

T6

gs

ps

ps

gl

rd

dbw

/6.8FREQ1:B4

/14.3FREQ1:B5

/14.4FREQ1:B7

/8.8FREQ1:T5

/14.3FREQ1:T1

FREQ. 2

0,37kW

W2

CC-CY

4x1,5

10A

F2
1

2

zt1

L1

U

1

M
3 ~

f

0,37kW

M3

U V W

PE

V

2

Voorverzamelmand

Collecting belt

N

N

bw1

L2/N

W

3

g
n
g
l
2

Ï

gngl2

PE

G
r
o
n
d
p
l
a
a
t

PE

PE

B1B2

ù

B3

Commander SK

+ T1

B4

T2T3

B5

T4

gl

B6

T5

B7

T6

gs

ps

ps

gl

dbw

/6.8FREQ2:B4

/13.6FREQ2:B5

/13.7FREQ2:B7

/4.0FREQ3:T5

/13.6FREQ2:T1

Deur kast

Door panel

gngl2

/4.0L1

/4.0L2

/4.0N

/4.0PE

/4.0L1.1

/4.0L2.1

/4.0L3.1

/4.0N.1



Bl.

Bl.

3

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Hoofdstroom

Primary current

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

5

4

3.9/L1

3.9/L2

3.9/N

3.9/PE

3.9/L1.1

3.9/L2.1

3.9/L3.1

3.9/N.1

zt2

zt2

zt2

bw2

3.8/ FREQ3:T5
gl

zt2

zt2

bw2

gngl2

FREQ. 3

0,37kW

W3

CC-CY

4x1,5

10A

F3
1

2

zt1

L1

U

1

M
3 ~

f

0,37kW

M4

U V W

PE

V

2

Band in de afduwer

Transport belt

N

N

bw1

L2/N

W

3

g
n
g
l
2

Ï

gngl2

PE

G
r
o
n
d
p
l
a
a
t

PE

PE

PE

B1B2

ù

B3

Commander SK

+ T1

B4

T2T3

gl

B5

T4

B6

T5

B7

T6

gs

ps

ps

dbw

gl

/6.8FREQ3:B4

/14.1FREQ3:B5

/14.2FREQ3:B7

/14.1FREQ3:T1

/8.8FREQ3:T6

FREQ. 4

0,37kW

W4

CC-CY

4x1,5

10A

F4
1

2

zt1

L1

U

1

M
3 ~

f

0,37kW

M5

U V W

PE

V

2

Aanvoerband 1 (optie)

Transport belt 1 (option)

N

N

bw1

L2/N

W

3

g
n
g
l
2

Ï

gngl2

PE

G
r
o
n
d
p
l
a
a
t

PE

PE

PE

B1B2

ù

B3

Commander SK

+ T1

gs

B4

T2T3

ps

B5

T4

B6

T5

B7

T6

gs

ps

dbw

/6.8FREQ4:B4

/13.5FREQ4:B5

/13.5FREQ4:T1

/5.0L1.1

/5.0L2.1

/5.0L3.1

/5.0L1

/5.0L2

/5.0N

/5.0PE



Bl.

Bl.

4

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Hoofdstroom

Primary current

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

6

5

4.9/L1

4.9/L2

4.9/N

4.9/PE

4.9/L1.1

4.9/L2.1

4.9/L3.1

zt2

zt2

zt2

zt2

zt2

bw2

gngl2

W2

CC

4x1,5

1,6-
2,5A

F101.04

1

2

3

4

5

6

zt1

K101.04
14.5

1

2

zt1

X1:M2 U

1

M
3 ~0,75kW

M2

U V W

PE

zt1

3

4

zt1

V

2

Afvoerband

Transport belt

zt1

5

6

zt1

W

3

PE

gngl2

gngl2

PE

PE

Schakelende

voeding

Switch mode

power supply

6A

F8
1

2

zt1

2,5A

T1

L

-

N

+

dbw

gngl

N

N

bw1

rd

PE

PE

gngl2

rd

dbw

6A

F9
1

2

N

N

zt1

SHUKO

L PE N

/6.0+24VDC

/6.0-0VDC

PE

g
n
g
l
2

bw1



Bl.

Bl.

5

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Stuurstroom

Control voltage

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

7

6

Noodstop

op kast

Emergency stop

panel

Noodstop 1

op band

Emergency stop 1

belt

Noodstop 2

op band

Emergency stop 2

belt

5.8/ +24VDC

5.8/-0VDC

rd

dbw

oe

S0.02A
1

2

oe

X2 1

W10:3

X10 1

W11:3

S0.02B
1

2

W11:4

X10 2

W10:4

X2 2

oe

X2 3

W13:1

S0.02C
1

2

W13:2

X2 4

Noodstop 4

op band

Emergency stop 4

belt

Noodstop 3

op band

Emergency stop 3

belt

X2 10

X2 9

oe

X2 8

W17:1

S0.02E
1

2

W17:2

X2 7

oe

X2 6

W15:1

S0.02D
1

2

W15:2

X2 5

oe

K0.02

24VDC

S12

A2

dbw

S11

ESR5-NO-41

Noodstoprelais

rd

A1

Power

wt

Blauw

S0.02Y

4

3

wt

S33

Reset

Control-logic

Vrijgave

Reset

Q1
6.5

21

22

wt

S34

K1

K2

rd

13

14

gs

1  2 3.1

3  4 3.1

5  6 3.2

7  8 3.2

21 22 6.5

24VDC

Q1
A1

A2

dbw

23

24

X2:11

wt

33

34

wt

X2:12

51

52

24VDC
Blauw

H0.00
X1

X2

dbw

Paraat

Stand-by

gs

gs

3.4/ FREQ1:B4

3.8/ FREQ2:B4

4.3/ FREQ3:B4

4.6/ FREQ4:B4

gs gs gs gs

/7.0+24VDC

/8.5I0.02

/13.5COM3

/7.0-0VDC



Bl.

Bl.

6

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Display

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

8

7

6.9
+24VDC

6.9
-0VDC

rd

dbw

dbw

+

5

9

4

8

3

-

Display

7

2

6

1

gngl

Ï LiYCY

3x0,14

bn

gn

wt

5

9

4

8

3

PLC   Comm

7

2

6

1

8.0
+24VDC

8.0
-0VDC



Bl.

Bl.

7

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Ingangen 0CH00-05

Input 0CH00-05

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

9

8

7.9/ +24VDC

7.9/-0VDC

rd

dbw

+

CP1L-M-40

- com 0

gngl

0CH

X3 +

S0.00

bn

zt

bw

X3 0

gl

00

Pulsen

aanvoerband

Pulses

transport belt

- X3 +

W10:1

X10 +

S0.01

bn

zt

bw

X10 5

W10:7

X3 1

gl

01

Pulsen

afvoerband

Pulses

conveyor belt

-

W10:2

-

Ingangen   Input

6.9
I0.02

10.2
X10:-

Startknop

op kast

Startbutton

panel

gs

X3 2

gl

02

Noodstopcircuit

is OK

Emergency stop

circuit is ok

X3 +

Groen

S0.03A
3

4

X3 3

Startknop

op band

Startbutton

belt

X10 +

W11:1

Groen

S0.03B
3

4

W11:5

X10 6

W10:8

X3 3

gl

03

Start

10.2
X10:+

10.6
W11:1

X3 +

X3 3

Stopknop

op kast

Stopbutton

panel

Stopknop

op band

Stopbutton

belt

X3 4

gl

04

Stop

X3 +

rd

X2 13

rd

Rood

S0.04A
1

2

gn

X2 14

gn

X2 15

W10:9

X10 7

W11:6

Rood

S0.04B
1

2

W11:7

X10 8

W10:10

X2 16

gn

X2 17

gn

X2 18

gn

3.4
FREQ1:T5

4.3
FREQ3:T6

X3 5

gl

05

Thermisch OK

Circuit breakers

ok

rd

gl

X3 +

Q101.04
53

54

gl

/9.0+24VDC

/9.0-0VDC



Bl.

Bl.

8

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Ingangen 0CH06-11

Input 0CH06-11

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

10

9

8.9/ +24VDC

8.9/-0VDC

CP1L-M-40

rd

dbw

X3 +

X3 6

gl

06

Externe

start

External

start

gl

X3 7

gl

07

0CH

Laatste pot

voorverzamelen 1

Last pot

collecting 1

12.0
I0.07

X3 +

S0.08

bn

zt

bw

X3 8

gl

08

Pottenteller 1

Potcounter 1

-

Ingangen   Input

X3 9

gl

09

Laatste pot

voorverzamelen 2

(optie)

Last pot

collecting 2

(option)

X3 10

gl

10

Pottenteller 2

(optie)

Potcounter 2

(option)

X3 +

S0.11

bn

zt

bw

X3 11

gl

11

Afduwer

in beginpositie

Push-off

in beginning

position

-

/10.0+24VDC

/10.0-0VDC



Bl.

Bl.

9

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Ingangen 1CH00-05

Input 1CH00-05

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

11

10

9.9/ +24VDC

9.9/-0VDC

rd

dbw

CP1L-M-40

X3 +

S1.00

bn

zt

bw

X3 0

gl

00

Afduwer

uit

Push-off

out

-

8.7
X10:+

8.5
X10:-

X10 +

S1.01

bn bw

-

X3 1

gl

01

1CH

Over lengte

afvoerband 1

Alongside

conveyor belt 1

X3 +

bn

zt

bw

-

X3 2

gl

02

Over lengte

afvoerband 2

(optie)

Alongside

conveyor belt 2

(option)

X10 +

S1.02

bn bw

-

X3 +

bn

zt

bw

Ingangen   Input

-

rd

dbw

X3 3

gl

03

Einde

afvoerband

End of

conveyor belt

X10 +

S1.03

bn

zt

bw

X10 9

W10:11

- 13.1
X10:-

8.7
W11:1

X3 4

gl

04

Afleveren

Provide

block

S1.04
3

4

W11:8

X10 10

W10:12

X3 5

gl

05

1 rij minder

(optie)

1 row a

block less

(option)

X10 +

Geel

S1.05
3

4

X10 11

W10:13

/11.0+24VDC

/11.0-0VDC



Bl.

Bl.

10

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Ingangen 1CH06-11

Input 1CH06-11

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

12

11

10.9/ +24VDC

10.9/-0VDC

rd

dbw

CP1L-M-40

X3 +

S1.06

bn

zt

bw

X3 6

gl

06

Pot omgevallen

op band

(optie)

Pot fall over

on belt (option)

-

X3 7

gl

07

1CH

reserve

spare

X3 8

gl

08

reserve

spare

Ingangen   Input

X3 9

gl

09

reserve

spare

X3 10

gl

10

reserve

spare

X3 11

gl

11

reserve

spare

/12.0+24VDC

/12.0-0VDC



Bl.

Bl.

11

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Voorverzamelaar

Collector

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

13

12

9.3
I0.07

11.9/ +24VDC

11.9/-0VDC

W1

4x0,5

B
r
u
i
n

B
r
u
i
n

bn

1

1

Z
w
a
r
t

S1

Z
w
a
r
t

zt

4

bn

gs

wtbw

zt

4

B
l
a
u
w

Y2

B
l
a
u
w

Eerste stopper

verzamelaar

First stopcylinder

collector

bw

3

rd

1

2

zt

3

W
i
t

W
i
t

rd

dbw

wt

2

2

13.8
O100.07

W2

4x0,14

bn zt bw wt
B
r
u
i
n

B
r
u
i
n

1

1

Z
w
a
r
t

S2

Z
w
a
r
t

4

bn

gs

wtbw

zt

4

B
l
a
u
w

Y3
B
l
a
u
w

Tweede stopper

verzamelaar

Second stopcylinder

collector

3

rd

1

2

zt

3

W
i
t

W
i
t

2

2

W3

4x0,14

bn zt bw wt

B
r
u
i
n

B
r
u
i
n

1

1

Z
w
a
r
t

S2

Z
w
a
r
t

4

bn

gs

wtbw

zt

4

B
l
a
u
w

Y4

B
l
a
u
w

Derde stopper

verzamelaar

Third stopcylinder

collector

3

rd

1

2

zt

3

W
i
t

W
i
t

2

2

W4

4x0,14

bn zt bw wt

B
r
u
i
n

B
r
u
i
n

1

1

Z
w
a
r
t

Sx

Z
w
a
r
t

4

bn

gs

wtbw

zt

4

B
l
a
u
w

Y5

B
l
a
u
w

Vierde stopper

verzamelaar

Fourth stopcylinder

collector

/13.0+24VDC

/13.0-0VDC

3

rd

1

2

zt

3

W
i
t

W
i
t

2

2



Bl.

Bl.

12

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Uitgangen 100CH00-07

Output 100CH00-07

6 7 

JOR04

8 

=

+

9 

21

14

13

rd

12.9/ +24VDC

12.9/-0VDC

X3 0

ps

24VDC
Rood
Red

H100.00A
X1

X2

dbw

com 0

CP1L-M-40
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24VDC

K101.04
A1

A2

dbw

SSR
101.05

+

+

-

-

rd

Watersproeiers

(optie)

Watersprinklers

(option)

05

ps

X3 5

ps

dbw

ps

X3 6

1

24VDC

Y101.05
1

2

2

X3 -

dbw

Reserve

Spare

06

ps

X3 6

Reserve

Spare

07

ps

X3 7



Bl.

Bl.

14

Wijziging

0 

Datum Naam

Datum

Eng.

Gez.

Norm

1 

FvK/AT

03.Mrt.2011

JAVO Overduw Robot

JAVO Push Over Robot

2 3 4 5 

Pneumatiek

Pneumatics
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Dimensions
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6
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maat A

8
0
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9
8

1
2
5

Freq.

maat A
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Bevesti-
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1
4
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5
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3
5
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motor
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Band in

afduwer
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Ï Ï

reserve

Freq. 4

Aanvoerb.

1
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Ï

1

2

Ï

K100.04
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Pushbuttons
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0
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Overzicht machine

Machine view
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Fotocel zijkant band 1 zender

Motor afvoerband

met 2 vin

pulsteller 0CH01

Fotocel einde band 1CH03

Drukknoppenkast met noodstop, start, stop, afleveren

Afvoerband

Pottentel fotocel zender

Afduwer uit

1CH00

Fotocel zijkant band 1

ontvanger 1CH01

V
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r
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r
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e
l
b
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Motor aanvoerband in DRIEHOEK

met 3-vin, pulsteller 0CH00

Voorverzamelaar 1 100CH07

Voorverzamelaar 2

Voorverzamelaar 3

Voorverzamelaar 4 0CH07

Pottentel fotocel ontvanger 0CH08

Motor voorverzamel-

band in DRIEHOEK

Afduwer in

0CH11

Afduwmotor

DRIEHOEK
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